
 
Laboratorul de Convertoare electromecanice – Departamentul de Maşini, Materiale şi Acţionări Electrice 

Fac. de Inginerie Electrică - Universitatea Politehnica din Bucureşti  
 

MCC3 – 1/3 
 
**Acesta este un material pentru uzul intern al studenţilor. Fiecare student trebuie să îşi întocmească propriul referat fără a reproduce integral sau parţial acest document. 

Dragoş DEACONU, Aurel CHIRILĂ 
v.MM14.sII.a2.A 

MCC3. Studiul motorului de curent continuu cu excitaţie independentă (separată) 

  
1. Chestiuni de studiat 

 

a. Metode de pornire ale motorului de c.c. cu excitaţie independentă. 

b. Caracteristica mecanică a motorului de c.c. cu excitaţie independentă ( )
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c. Caracteristica randamentului motorului de c.c. cu excitaţie independentă ( )
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d. Metode de reglare a turaţiei motorului de c.c. cu excitaţie independentă. 
e. Reversarea sensului de rotaţie al motorului de c.c. cu excitaţie independentă. 
 

 

2. Scheme de montaj 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

Fig. 1.  Schema de montaj pentru încercarea în sarcină a motorului de curent continuu cu excitaţie independentă. 
   
 

3. Date nominale 

 
MCC - maşina de c.c. motoare GCC - maşina de c.c. sarcină  

Pn = ... ... ... ... kW 

UAn = ... ... ... V 

IAn = ... ... ... A 

Uen = ... ... ... V 

Ien = ... ... ... A 

nn = ... ... ... rpm 

PGn = ... ... ... ... kW 

UGn = ... ... ... V 

IGn = ... ... ... A 

Uen = ... ... ... V 

Ien = ... ... ... A 

nGn = ... ... ... rpm 
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4. Tabele cu date, relaţii de calcul 

 
 UA = .............. V, Ie = ............ A  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
În funcţie de metoda utilizată pentru evaluarea cuplului există două modalităţi. 

 
Metoda balanţei Metoda generatorului de c.c. 

 
 

lgmM ⋅⋅=  [Nm] 
 
unde:  
 

N30=⋅ gm , iar braţul l [m] !! 

Cu datele nominale ale GCC se calculează 
constanta 1k : 
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Cu ajutorul ei cuplul motorului asincron: 

G1 IkM ⋅=  [Nm] 
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5. Grafice 
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6. Observaţii şi concluzii 

 

1. Ce tip de putere furnizează acest motor ? 

2. Cum se poate reversa sensul de rotaţie la acest tip de motor ? 

3. Ce trebuie avut grijă în momentul pornirii la acest tip de motor ? 

4. Ce se înţelege prin încărcarea în sarcină a motorului ? 

5. Ce se constată odată cu creşterea încărcării motorului ? 

6. Ce se întâmplă dacă motorul nu are sau rămâne fără excitaţie ? 

n [rpm]          
IA [A]          
IG [A]          
l [cm]          
M [Nm]          
P1 [W]          
P2 [W]          
η [%]          
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7. Ce fel de caracteristică mecanică are acest tip de motor ? 

8. La ce ajută caracteristica randamentului ? 

9. Cum se poate regla turaţia motorului ? 


